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2UMC形 万能フライス盤仕様寸法

テーブル

テーブル作業面

テーブル左右移動量

テーブル上面か ら主軸中心線迄の距離

横形オーバアーム付

横形オーバーアームなし

テーブル上面か ら主軸端面までの距離

テーブル前後移動量

テーブル送 り速度変換数

左右および前後送 り速度

(立形 )

上下早送 り速度

コラム前面か ら主軸中心線迄の距離 (立形 )

コラム前面か ら主軸端面迄の距離 (横形 )

電動機

主軸駆動用

送 り、早送 り用

切削油剤ポンプ用

潤滑油ポンプ用

機械の高さ (最 大)

所要床面積

製品重量

左右および前後早送 り速度

T溝 (幅 X条 )

主軸

主軸端

回転速度変換数

回転速度      40, 55, 80, 11
440, 620, 380,

コ ラ ム

上下移動量

上下送 り速度変換数

上下送 り速度

310× 1370肋

870卿

50～ 450師

360～ 760卿

50～ 450翻

370卿

9段

32, 50, 80, 125

315, 500, 800 珈/min

3000 伽/min

18加 × 3本 (ピ ッチ 70翻 )

J I S逮、5 0

12段

20,

200,

5 , 160,

1,240,

225, 315

1,750 Fpm

9, 14, 22,

140, 224,

400腕

9段

86, 56, 90

355      即/min

l,375翻/min

350伽

350伽

4P-5,5 kw

4P-1.5 kw

2P-0.l kw

4P-5 W

l,745翻

■825X2,775翻

約 2,4 0 0kσ
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標準附晨品

冷却剤|ポ ンブおよびパ イビング

オーバ 。アーム

アーバ・ サポート (内倶ll)

カ ツタ・ アーバ (25。 4触 または 3■ 75即)

ドローインボルト (wl-3山 /吋 )

テーブル自動サイタル  'T4'(妬 1～―
駆 4)

ヘーツド。ロケーテング うバー

照―明灯用コンセント(loov 60V)
コラム 下用オイルバン

レベ リングシート

昂ケボル |ト

標
―
準―工具および工兵箱

スパチ,六角,藤 スパナ,棒 レンチ,ボ ツクスレンチ,メ ガネレンチ

ドライバー,グ リースガン■,二具箱

特別附属品 _

アーバ・サポ‐卜 (外側)

ア ー バ 。フ レ ー ス

カ ッタとアーバ (2 Ьi4励,31,75″″し|, 27盛 ,ま たは 32靱 )

旋回万力 (B金 中 150れ )

円テーブル (テ ーブル直径 300騨 )

万能割出台 (心高 133π″′)

自動サイクル (T7,SO,Sll,C9,ぉ ょびCll)
主軸ブレーキ

テジタル位置読み取 り装置 (XoY輸 またはX‐ Y・ Z軸)

'本装置を取付ける場合はアーバブレースの使用に制限があ♭ます″

照明装置 (ス ポ ウトライト100V― ― 10W)
基礎ボル ト

1式

1式

11式

1式

1個

i式

1個

と式

1個

4枚

2個

1式

1式

J式

と式

1式

1式

1式

1式

1式

1式

1式

4本
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